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高一数学复习——平面向量
班级             姓名        
1、 复习要点

1．向量的三种线性运算及运算的三种形式。

向量的加减法，实数与向量的乘积，两个向量的数量积都称为向量的线性运算，前两者的结果是向量，两个向量数量积的结果是数量。每一种运算都可以有三种表现形式：图形、符号、坐标语言。主要内容列表如下：
	运  算
	图形语言
	符号语言
	坐标语言
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2．重要定理、公式

（1）向量共线定理：如果有一个实数
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（4）两个向量垂直：设
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（5）线段定比分点公式: 设
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设P（x,y），P1（x1,y1），P2（x2,y2）,则
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2、 例题讲解
1、平面向量
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3、 巩固练习

1、若
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6、已知向量
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7、.已知向量
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9、若对n个向量
[image: image150.wmf]12

,,,

n

aaa

uvuuvuuv

L

，存在n个不全为零的实数k1，k2，…，kn，使得
[image: image151.wmf]1122

nn

kakaka

+++

uvuuvuuv

L

=
[image: image152.wmf]0

成立，则称向量
[image: image153.wmf]12

,,,

n

aaa

uvuuvuuv

L
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